RPi remote control eines Tauchboots mit
unbeschrankter Reichweite fiir

Gewassererkundungen
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Datenfluss



Elektronik




Informatik-Themen

Systementwurf

MQTT-Broker und RPi

RPi Zero und Rpi Kommunikation
Rpi- und Router-Verbindung

Kamera-Videoiibertragung
USB-CAM am RPi

RPiZero CAM

Nodes fiir CAM-Streams auf RPi)

Daten-Briicke
Sensordaten vom Smartphone

Tool der Wah| =====) NodeRed und MQTT

Dashboard & Steuerung
Steuerung via NodeRed-Dashboard

Tauchboot

Pumpe und Ventile
Motorsteuerung

LEDs zur Tiefenbeleuchtung
PCB-Layout
Energieversorgung

Tragerboot

GPS

Rartendarstellung auf Dashboard
Steuerung

Energieversorgung



NodeRed- Trigerboot Tauchboot

Dashboard
Tragerboot Tauchboot /



NodeRed-Flow

Tragerboot Tauchboot
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K.I Schauer - Entwiirfe



K.I Schauer - CAD
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Ergebnisse - Informatik
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Ingenieurinformatik - Die richtige Entscheidung
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