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Zielsetzung  und  
Mo t iva t io n



Zielsetzung  und Mot ivat ion

Wie viele Versuche habe ich, 
um die Klausur zu bestehen?

Muss ich mich krank 
melden, wenn ich nicht zur 
Klausur erscheine?

Was sind die 
Voraussetzungen, um 
meine Bachelor-Arbeit  
anzumelden?

Wann muss ich mein 
Fachprakt ikum 
absolvieren?





IDEE



24 Stunden 
Verfügbarkeit

Schnelle
Antwortzeit

Zugänglich für
alle StudentenHTW Infos



SAR A

Student
Assistant

Robot
A



Arch itektur und  
t e ch n isch e  Ko m p o n e n t e n



Arch itektur

Extern

Stromversorgung

Controller

Raspberry Pi

App

LED‘s

Mikrofon

Lautsprecher

Button

SARA

User

Neuralsearch 
API

Intern

Software

Hardware



Arch itektur

LED‘s



Kom ponenten
Neuralsearch API

Controller App

Button LED

Speech2Text

Text2Speech



Material

Raspberry Pi Zero WH Audiohat 
WM8960

Lautsprecher
8 Ohm 5 Watt



Material

LED Strip
WS2812b DrucktasterPegelwandler 

SN74AHCT125N



Konst rukt ion



Konst rukt ion  (alt )



Konst rukt ion  (alt )



Konst rukt ion  (neu)



Konst rukt ion  (neu)

Ha lt e vo rrich tu n g  m it  
Ba jo n e t tve rsch lu ss
P LA

Acrylg la s-Rin g

Ku p p e lo b e rse it e
P ETG

Ku p p e lu n te rse it e
P LA



Konst rukt ion



Konst rukt ion



Schaltp lan



Funkt ionsw eise



Zustände

Zustand 1: 
Warten

Zustand 2:
Frage aufnehmen

Zustand 2:
Frage verarbeiten

Zustand 2:
Antworten

LED Th re a d :



Einstellungen &
Kon fig u ra t ion e n
von  Sa ra

● Lautstärke

● LED-Farben

● WLAN

Ap p  Mocku p



Einstellungen &
Kon fig u ra t ion e n
von  Sa ra

● App-Entwicklung mit 
Flutter/ Dart

Ap p  Um se t zu n g



Herausforderungen 
u n d  Le a rn in g s



Herausforderungen

Die Konstruktion des
Roboters und das Verbauen der 

Komponenten

Leiterplatte verlöten Zeitmanagement



Learn ings

Mehr Zeit in der Konzeption
spart so einiges an Kopfschmerzen

bei der Implementierung.

Der Teufel steckt im Detail.
Machbarkeit vorher abwägen.

Zeit besser einteilen und
einem selbst

nicht zu viel zumuten.



Anw endungsfelder und  
Zu ku n ft sa u ssich t e n



Anw endungsfeld

Fachbereich 2 – Studiengang Ingenieurinformatik



Zukunft saussich ten

Hochschulen und
Universitäten

Bahnhöfe

Krankenhäuser

Rathäuser

Überall wo Menschen 
immer wieder die selben 

Fragen stellen
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